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Podstawowe Twierdzenie Algebry

Rozwigzywanie réwnan wielomianowych

Pn(z) = anzn+an_1zn_1 +---4+ajz4+ag=0 (1)

jest jednym z nielicznych przypadkdéw, w ktérych chcemy poznaé wszyst-
kie pierwiastki rownania nieliniowego. Dzieje sie tak z dwu powodow: Po
pierwsze, rOwnania wielomianowe majg duze znaczenie praktyczne. Po
drugie, mamy potezne narzedzie teoretyczne:

Twierdzenie 1. Podstawowe Twierdzenie Algebry: Wielomian stopnia
n ma na ptaszczyznie zespolonej dokfadnie n pierwiastkow, przy czym
pierwiastki wielokrotne liczy sie z ich krotnosciami.
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Podstawowe twierdzenie algebry nie jest konstruktywne — nie daje spo-
sobu poszukiwania pierwiastkow — ale zapewnia przynajmniej to, ze wie-
my, czego szukac. Jest to czesty przyktad sytuacji, w ktérej silny, choé
niekonstruktywny wynik teoretyczny, znacznie utatwia stosowanie metod
numerycznych.

Poniewaz Podstawowe Twierdzenie Algebry nie wyrdznia w zaden sposob
pierwiastkow rzeczywistych, w tym wyktadzie bedziemy, w zasadzie, trak-
towac wszystkie pierwiastki (i wielomiany) jak zespolone.
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Obliczanie wartosci wielomianu

Obliczanie wartosci wielomianu za pomocg wielokrotnego wywotywania
funkcji bibliotecznej obliczajgcej potege jest bardzo kosztowne, zwtaszcza
w przypadku argumentu zespolonego! Znacznie bardziej efektywne jest
wyliczanie kolejnych poteg za pomocg mnozenia i obliczanie wielomianu
poczgwszy od wyrazu wolnego:

0: P=apg,y=1,k=0

1. k=k+1

2. y=2z-vy

3: P=P+a,- -y

4: Jezelik < n GOTO 1, jezeli k = n, KONIEC.
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Algorytm Hornera

Powyzszy algorytm mozna jeszcze uproscic. W tym celu zauwazmy, ze
Pu(2) =anz"4a, 12" 14+ -+ axz 4+ a1z +ag =
(anzn_l +a, 12" %4+ - Fasz+ a1> z4+apg =
((anzn_Q +a, 12" 34+ ag) z+ al) z4+ag=---=
(...((anz+apn_1)z+an_2)z+---+a1)z+ag.
Algorytm Hornera ma o potowe mniej mnozen, niz poprzedni algorytm:
0: P=an, k=n
1: k=k—-1
2: P=P z+4 a

3: Jezeli k > 0 GOTO 1, jezeli k = 0 KONIEC.

(2)
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Wplyw zaburzen wspotczynnikéw

W obliczeniach praktycznych wspoétczynniki wielomianow, ktorych pierwias-
tkdbw poszukujemy, rzadko znamy w sposob doktadny. Najczesciej sg one
wynikiem jakich$ poprzednich obliczen, sg zatem obarczone pewnymi bte-
dami. Jaki jest wptyw bteddw wspdtczynnikéd4w na wartosci znalezionych
numerycznie miejsc zerowych?

Niech doktadny wielomian ma posta¢ jak w | niech zp bedzie jego do-
kladnym pierwiastkiem. Przypusémy dalej, ze doktadne wartoSci wspot-
czynnikdw a; nie sg znane — zamiast tego znamy wartosci przyblizone
ap = ay, + 9, przy czym Vk: |§;| < 1. Poszukujemy pierwiastkow wie-
lomianu zaburzonego:

Po(z) =anz"4a, 12" 1+ - +a1z4+dp=0 (3)
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Spodziewamy sie, ze miejsce zerowie wielomianu (3) jest zaburzonym
miejscem zerowym wielomianu (1): Pn.(Zg) = 0 — Zg = zg + ¢,
le| < 1. Mamy

0 = Pu(z0) = anz) + an_lzg_l 4.4 aizg+ag
(@n —n)(Zo — )" + (@1 —0n_1)EFo— )" 1+ ...
+(a1 —61)(Z0 —¢) + (ap — do) - (4)

Zauwazmy, ze

k
(Go- ) = > (") (-1l w5 — k3 e, )
[=0

gdyz wyzsze potegi e mozemy zaniedbaé. Zaniedbujemy tez iloczyny é..c.
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Zatem

~n—1 ~n—2 ~n—1
an—125 ~ —(n—1)ap_125 ‘e +6p_12) ~ + ...

n n n
=Y @zl | Y kaz e+ Y 6,35 (6)
k=0  \k=1 k=0
Pn(z9)=0 P! (%)

Ostatecznie otrzymujemy nastepujgce oszacowanie wptywu zaburzen wspét-
czynnikObw na zaburzenie miejsca zerowego wielomianu:

Copyright ©) 2003,2009-11 P. F. Géra 8-8



Przykiad Wilkinsona

Wilkinson podat nastepujacy przyktad: Rozpatrujemy wielomian

Wz)=0G+1)(=+2)-(2+20). (8)

Jego miejscami zerowymi sg liczby catkowite ujemne —1,—-2,...,—20.
Zatézmy, ze w wielomianie (8) zaburzamy tylko jeden wspotczynnik: 619 =
2723 ~ 1077, éi£19 = 0 Jak zmieni sie potozenie miejsca zerowego
20 = —20? W/(—20) = —19! Oszacowanie (7) daje
—7 19
e| ~ 1077 -20 ~ 4.4 . (9)
19!

Zaburzenie miejsca zerowego jest siedem rzedow wielkosci wieksze od
zaburzenia pojedynczego wspoétczynnika! (W rzeczywistoSci miejsca ze-
rowe tak zaburzonego wielomianu stajg sie nawet zespolone.) Zagadnie-
nie znajdywania miejsc zerowych wielomiandw moze by¢ zle uwarunko-
wane!
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Zaburzenia wielokrotnych miejsc zerowych

Oszacowanie zatamuje sie dla miejsc zerowych o krotnoéci wiekszej

od jeden (w takich miejscach zerowych znika takze pochodna wielomianu).

Oznacza to, ze z wielokrotnym miejscem zerowym moze stac sie cos strasz-
nego po niewielkim zaburzeniu wspotczynnikow wielomianu — istotnie,

w takiej sytuacji wielokrotne miejsce zerowe na ogot rozszczepia sie na

miejsca jednokrotne, lezgce w pewnym niewielkim dysku na ptaszczyznie

zespolonej. Rozpatrzmy nastepujacy przyktad: Rozwazmy wielomian

39205740x° — 147747493x° + 173235338z% + 28690803
— 158495872x° 4+ 118949888z — 28016640 (10a)

3
= 17°.19.-20-21 (H@) (a:—1—6> (x—§> (33—1—9>.(10b)
21 17 19 20
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Znalezienie miejsc zerowych wielomianu w postaci (10b) jest trywialne.
Numeryczne znalezienie miejsc zerowych tego samego wielomianu da-
nego w postaci (10a) moze by¢ bardzo trudne. Co wiecej, jezeli wielomian
10) zaburzymy zwiekszajgc lub zmniejszajgc wyraz wolny o 1 — jest to
mata zmiana, gdyz 1/28016640 < 103 — miejsca zerowe, i to nie tylko
potrojne miejsce zerowe, przeniosg sie z osi rzeczywistej na ptaszczyzne
zespolona.

W praktyce numerycznej jesli otrzymamy grupe lezgcych blisko “nume-
rycznych miejsc zerowych”, czasami trudno jest rozstrzygnaé, czy sg one
naprawde rdézne, czy tez na skutek skonczonej doktadnoséci, z jakg znamy
wspotczynniki, reprezentujg one “rozszczepione” miejsce wielokrotne.
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0.91 0.92 0.93 0.94 0.95 0.96 0.97 0.98

Doktadne miejsca zerowe wielomianu oraz znalezione numerycznie miejsca zerowe
wielomianéw Q(x) + 1. Strzatka wskazuje trzykrotne miejsce zerowe wielomianu Q(x).
Rysunek pokazuje tylko miejsca zerowe o dodatnich czesciach rzeczywistych — miejsce
zerowe lezgce w —20/21 nie zmienia sie zauwazalnie przy takich zaburzeniach
wielomianu.
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Co robic?!

Potrzebujemy dwu rzeczy:

1. Metody numerycznego poszukiwania miejsc zerowych dedykowane;
do poszukiwania miejsc zerowych wielomianéw. Metodg takg jest me-
toda Laguerre’a.

2. Wtasciwej strategii postepowania. Polega ona na obnizaniu stopnia
(deflacji) wielomianu po kazdorazowym znalezieniu jego miejsca ze-
rowego porzez dzieleniu wielomianu przez (z — zg), gdzie zg jest zna-
lezionym miejscem zerowym | wygtadzaniu znalezionych miejsc zero-
wych przy pomocy pierwotnego, niewydzielonego wielomianu.
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Metoda Laguerre’a

Niech P, (z) bedzie wielomianem stopnia n. Metoda Laguerre’a zadana
jest nastepujacy iteracja:

n Pn(z;)

Ph(z) 1/ (n = 1) ((n = 1) [Ph()]? = n Puz) PAz)

(11)
gdzie znak w mianowniku wybieramy tak, aby modut mianownika byt wigk-
szy. Jezeli wszystkie miejsca zerowe P, sg pojedyncze i rzeczywiste,
mozna pokazac, ze metoda (11) jest zbiezna szesciennie dla dowolnego
(rzeczywistego) przyblizenia poczgtkowego; bardzo techniczny dowdd tego
faktu mozna znalez¢ u Ralstona.

Zi41 = % —
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W wypadku ogolnym

e metoda jest zbiezna szesciennie do wszystkich pojedynczych miejsc
zerowych (rzeczywistych i zespolonych),

e metoda jest zbiezna liniowo do wielokrotnych miejsc zerowych,

e przypadki braku zbieznosci sg bardzo rzadkie; w nielicznych przypad-
kach, w ktérych metodzie grozi stagnacja, mozna jg przerwac wyko-
nujac jeden-dwa kroki metodg Newtona, a potem powréci¢ do metody
Laguerre’a.

Metoda Laguerre’a jest metoda “z wyboru™ przy poszukiwaniu
(rzeczywistych i zespolonych, pojedynczych i wielokrotnych) miejsc
zerowych wielomianow.

Mozna jej takze uzywac do poszukiwania miejsc zerowych funkcji
analitycznych, lokalnie rozwijalnych w szereg potegowy do wyrazow
rzedu n.
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e Jezeli porownamy metode Laguerre’a (11) z wyprowadzaong w po-
przednim wyktadzie metodg opartg o rozwiniecie w szereg Taylora do
drugiego rzedu

2f(2;)
1) £V D) = 20 (2) (=)
widzimy, ze metoda Laguerre’a jest do niej podobna, ale lepsza, gdyz
uwzglednia stopien wielomianu.

(12)

Zidl = 2 —

e Metoda Laguerre’a wymaga obliczania drugiej pochodnej, ale w wy-
padku wielomiandw jest to bardzo proste.

e Metoda Laguerre’a, nawet dla rzeczywistych punktow poczatkowych,
moze prowadzi¢ do zespolonych miejsc zerowych. Jednak z uwagi na
specyfike wielomiandw, nie ma sensu upieranie sie przy operowaniu
na liczbach rzeczywistych.
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Obnizanie stopnia wielomianu i wygtadzanie

Gdy numerycznie poszukujemy miejsca zerowego wielomianu, moze sie zdarzy¢, ze me-
toda, nawet zastartowana z innego punktu, zbiegnie sie do juz wczesniej znalezionego
miejsca zerowego. Aby tego unikngé, obnizamy stopien wielomianu, to znaczy znajdu-
jemy faktoryzacje P,(z) = (z — z1)P,_1(2), gdzie z; jest wczesniej znalezionym miej-
scem zerowym wielomianu P,(z). Nastepnie szukamy miejsca zerowego wielomianu
P,_1(z). Wiemy jednak, ze nawet drobne zaburzenia wspétczynnikow wielomianu, po-
wstate na przyktad na skutek obliczania wspotczynnikbw ze skonczong prezycjga, moga
znacznie zaburzy¢ miejsce zerowe, dlatego znalezione miejsce zerowe poprawiamy (wWy-
gtadzamy) za pomoca petnego, niewydzielonego wielomianu.

Powiedzmy, ze znalezionym numerycznie miejscem zerowym wielomianu P,_; jest z>.
Te warto$c¢ traktujemy jako warunek poczgtkowy dla metody Laguerre’a zastosowanej do
wielomianu P, — spodziewamy sie, ze z» lezy blisko prawdziwego miejsca zerowego,
wiec zbieznosé bedzie szybka. W ten sposéb znajdujemy wygtadzone miejsce zerowe
z>. Nastepnie znajdujemy faktoryzacje P,_1(z) = (z — 22) P,_2(z2) (to znaczy P,(z) =
(z — 21)(z — 22) P,_2(2)) itd.

Copyright © 2003,2009-11 P. F. Géra 8-17



Deflacja wielomianu

Przypusémy, ze zg jest pierwiatkiem wielomianu (1). Musi zachodzi¢

(z = 20) - Pp—1(2)
= (2 — 20) (bp—12""1 +bp_22"" 2 + -+ b1z + bo)

= anz"4a, 12" P+ Faiz+ag = Pu(z). (13)
Trzeba znalez¢ wspdtczynniki b,.. Rozwijajgc (13) znajdujemy
bn_]_ — Qan
—20bp—1 T+ bp—2 = ap—1
—20bp—2 +bp_3 = ap_>
(14)
—z0bo +01 = a2
—zob1 +b0 = aq
—Zobo — agQ
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Nalezy sie chwile zastanowi¢: (14) stanowi uktad n+1 nieliniowych réw-

nan na n+1 nieznanych parametrow: bg, b1, ..

.,b,_1 oraz zg. Réwnania

te jednak zawierajg w sobie ukryty warunek, ze zg jest pierwiastkiem wyj-
, ktdrego prawg
strona jest a;, przez z*, postepujac tak z kazdym z tych réwnan i doda-
jac wymnozone réwnania stronami, otrzymujemy poszukiwany warunek.
Mozemy zatem potraktowacé zg jako znany parametr i wyeliminowac¢ jedno
z rownan (14). Eliminujgc ostatnie otrzymujemy nastepujgcy uktad réwnan

sciowego wielomianu. Istotnie, mnozac to z réwnan

liniowych:
1
—20 1
—20 1

—20 1
—20 1

Uktad ten mozna bardzo tatwo rozwigza¢ metoda forward substitution.

n

n

o O O

n
b1
bo

w N -

14

a
ai

(15)
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Strategia postepowania

Przypusémy, ze znalezliSmy juz miejsca zerowe z1, o,...,z; Wielomianu
Pn(z) ifaktoryzacje Pn(z) = (z—21)(z—22) -+ - (z—z) P,,_1(2). Teraz

1. Biorgc dowolny zespolony warunek poczatkowy, znajdujemy za po-
mocg metody Laguerre’a miejsce zerowe zj4 1 wielomianu P, .

2. W celu wygtadzenia tego miejsca zerowego, liczby zj4 1 uzywamy
jako warunku poczatkowego dla metody Laguerre’a zastosowanej do
petnego wielomianu P,(z). Spodziewamy sie, ze w ciggu Kilku (nie-
wielu) iteracji znajdziemy jego miejsce zerowe zj4 ;.

3. Faktoryzujemy wielomian P,,_.(z), to znaczy obliczamy P,,_1.(z) =
(z — 2p4+1) Prp—1(2).

4. Postepujemy tak dopdki nie dojdziemy do wielomianu stopnia 2, kto6-
rego pierwiastki obliczamy wedtug znanego wzoru.
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Uwagi koncowe

1. Jezeli wyjSciowy wielomian P, (z) ma wspdétczynniki rzeczywiste, wiemy,
ze jego miejsca zerowe sg albo rzeczywiste, albo tworzg zespolone pary
sprzezone. Jezeli zatem za pomocg powyzszej strategii znajdziemy jego
wygtadzone, zespolone miejsce zerowe z;. = xp.+ iy, Tk, Yy € R, wiemy,
ze miejscem zerowym jest takze z;4 1 = xy, — iyg, @ Wigc mozemy obizy¢
stopien wielomianu od razu o dwa.

2. Jezeli wyjsciowy wielomian ma wspotczynniki catkowite (i niezbyt wiel-
kie), przed przystgpieniem do obliczen numerycznych, warto za pomocg
znanego twierdzenia poszukac jego pierwiastkdw wymiernych.
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Przykiad

Szukamy miejsc zerowych wielomianu

Ps(2) = 2° + 122% 4+ 5823 + 13422 + 1462 + 60. (16a)
1. Do wielomianu (16a) stosujemy metode Laguerre’a startujgc z punktu
zg = —3. Otrzymujemy z; = —2.

2. Obliczamy

Pa(2) = P5(2)/(z —21) = 2%+ 102>+ 3822 + 582+ 30. (16b)

3. Do wielomianu

16D

stosujemy metode Laguerre’a startujgc z punktu

zg = —3. Otrzymujemy z, = —1.17432138.

4. Do wielomianu

16a

stosujemy metode Laguerre’a startujgc z punktu

Zo = —1.17432138. Otrzymujemy zo, = —1.17432138 (rdznice
wystepujg na dalszych miejscach dziesietnych).
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5. Obliczamy

P3(2) = Ps(2)/(z — 20) = 23+ 8.825678622° 4 27.6358169z

6. Do wielomianu

16C

+ 25.5466694 . (16¢)

stosujemy metode Laguerre’a startujgc z punktu

zg = —3. Otrzymujemy z3 = —1.57588991.

7. do wielomianu

16a

sotujemy metode Laguerre’a startujgc z punktu

Z3 = —1.57588991. Otrzymujemy z3 = —1.57588990.

8. Obliczamy

P>(z) = P3(2)/(z — 23) = 22 4 7.249788722 + 16.2109481 .

(16d)

9. Miejsca zerowe wielomianu (16d) znajdujemy korzystajgc ze znanego
wzoru. Otrzymujemy Z4 5 = —3.62489 4 1.75245;.
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10. Do wielomianu (16a) stosujemy metode Laguerre’a startujgc z punktu
T = —3.62489 — 1.75245i. Otrzymujemy z5 = —3.62489436 —
1.7524522714. Poniewaz wielomian (16a) ma wspotczynniki rzeczywi-
ste, jego zespolone pierwiastki muszg tworzy¢ pary sprzezone, a za-
tem xy = —3.62489436 4+ 1.752452274.

Cho¢ w powyzszym przyktadzie wygtadzanie miejsc zerowych wielomia-
nOw nizszego stopnia przy pomocy petnego (niewydzielonego) wielomianu
164a) nie przyniosto znaczacych zmian, krok ten jest, w ogdélnosci, bardzo
wazny.
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Zupetnie inne podejscie ©®

Ze wzgledu na to, ze numeryczne znajdywanie miejsc zerowych wielomia-
noéw moze bycC Zle uwarunkowane ze wzgledu na mate zaburzenia wspoét-
czynnikdw, znajdywanie warto$ci wtasnych macierzy — poza szczegol-
nymi przypadkami, wykraczajgcymi poza zakres tego wyktadu — za po-
mocg numerycznego znajdywania pierwiastéw wielomianu charakterystycz-
nego no 0got jest numerycznie ztym pomystem. CGzasami robi sie wrecz na
odwrét: aby znalez¢ pierwiastki wielomianu, szukamy warto$ci wtasnych
macierzy stowarzyszonej

0 1 0 0 0 0
0 0 1 0 0 0
S (17)
0 0 0 o --- O 1
| —ap —ai1 —ap —az -+ —ap_1 —an |
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Rownanie charakterystyczne macierzy stowarzyszonej (17) jest, z doktad-
noscig do znaku, tozsame z wielomianem (1). Istnieje zresztg ciekawy
zwigzek pomiedzy rownaniem charakterystycznym (17/)) a algorytmem Hor-
nera.

Przy numerycznym znajdywaniu wartosci wtasnych macierzy (17), ze wzgle-
dow praktycznych tatwiej jest diagonalizowac jej macierz transponowang
(ich widma sg identyczne), ale niekiedy zbieznos¢ algortmu QR i tak jest
bardzo wolna. Znajomos¢ wektordw wiasnych nie jest potrzebna.

W wypadku ogolnym omdwiona poprzednio strategia — metoda Lagu-
erre’a, potgczona z deflacjg wielomianu i wygtadzaniem miejsc zerowych
— jest, moim zdaniem, numerycznie bardziej wydajna.
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Uklady rownan algebraicznych

Niech g:RY — RN bedzie funkcja klasy co najmniej C1. Rozwazamy
rownanie

g(x) =0, (18)
formalnie rownowazne uktadowi rownan
gl(xlnana"'awN) — 07 (193-)
gQ(xlonV"awN) — 07 (19b)
gn(x1,22,...,2y) = O. (19c)

Rozwigzywanie uktadéw réwnan algebraicznych jest trudne, gdyz geome-
trycznie oznacza znalezienie punktu (bgdz punktdw) przeciecia krzywych
19). O tych funkcjach na ogoét nic nie wiemy, zmiana jednej nie wptywa na
zmiane innegj itd.
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Przykiad

W zaleznosci od parametrow, uktad réwnan

(xz —20)? + (y — 20)? — r?
22 2 32

0 (20a)
0 (20b)

moze mie¢ 0, 1,2, 3 lub 4 rozwigzania, co wiemy z “zainwestowania” do
analizy uktadu (20) naszej wiedzy z zakresu krzywych stozkowych.
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Interpretacja geometryczna
uk’fadu réwnaﬁ

Punkt Iechy pomiedzy
dolng gatezig czerwonej
hiperboli a niebieskim
okregiem odpowiada

15 1 minimum lokalnemu funkcji
2 A L N G (patrz nizej).

-2 -1.5 -1 -0.5 0 0.5 1 15 2
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Metoda Newtona

Rozwijajgc funkcje g w szereg Taylora do pierwszego rzedu otrzymamy

g(x + 0x) ~ g(x) + Jox, (21)
gdzie J jest jakobianem funkciji g:

99
ox ;

JIx
Jaki krok dx musimy wykonaé, aby znalez¢ sie w punkcie spetniajgcym
rownanie (18)? Zadamy aby g(x + éx) = 0, skad otrzymujemy

J (X)ij — (22)

ox = —J lg(x). (23)
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Prowadzi to do nastepujgcej iteraciji:

Xpa1 = Xp — I H(xp)e(xp) - (24)

Oczywiscie zapis z = J~1g nalezy rozumie¢ w ten sposéb, ze z spetnia
rownanie Jz = g. Nie nalezy konstruowac jawnej odwrotnosci jakobianu.

Uwaga: W metodzie (24) jakobian trzeba oblicza¢ w kazdym kroku. Ozna-
cza to, ze w kazdym kroku trzeba rozwigzywac inny uktad rownan linio-
wych, co czyni metode do$¢ kosztowng, zwtaszcza jesli N (wymiar pro-
blemu) jest znaczne. Czesto dla przyspieszenia obliczen macierz J zmie-
niamy nie co krok, ale co kilka krokdw — pozwala to uzy¢ tej samej fak-
toryzacji J do rozwigzania kilku kolejnych réwnan Jz = g(x;). Jest to
dodatkowe uproszczenie, ale jest ono bardzo wydajne przy N > 1.
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Rozwigzywanie rownan nieliniowych a minimalizacja

Metoda Newtona czasami zawodzi ®. Poniewaz rozwigzywanie réwnan al-
gebraicznych jest “trudne”, natomiast minimalizacja jest “tatwa”, niektorzy
sktonni sg rozwazaé funkcje G:RY — R

GO =5 8691 = 5 (6 8(x) (25)

i szukac jej minimum zamiast rozwigzywac (18). Globalne minimum G = 0

odpowiada co prawda rozwigzaniu

18

, jednak GG moze mieé wiele mini-

mow lokalnych, nie mamy takze gwarancji, ze globalne minimum G = 0
istnieje. Nie jest to wiec dobry pomyst.
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Metoda globalnie zbiezna

Rozwigzaniem jest potgczenie idei minimalizacji funkcji (25) i metody New-
tona. Przypusémy, iz chcemy rozwigzywac réwnanie (18) metodg New-
tona. Krok iteracji wynosi

ox = —J 1g. (26)
Z drugiej strony mamy
oG 1 893 8g]
== —21 ) =5 Ji0; 27
oz, 5 ZJ: (a zgj + g oz, zj: 197 (27)

azatem VG = J1g.
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Jak zmienia sie funkcja G (25) po wykonaniu kroku Newtona (26))?

(VAT sx =gl (—J—l) g=-glg<0, (28)

a zatem kierunek kroku Newtona jest lokalnym kierunkiem spadku GG. Jed-
nak przesuniecie sie 0 petng dtugos¢ kroku Newtona nie musi prowadzic
do spadku GG. Postepujemy wobec tego jak nastepuje:

1. w = 1. Oblicz ix.

2. Xtest = X; + w X.

3. Jesli G(xtest) < G(x;), 10
(@) X;+1 = Xiest
(b) gotolf

4. Jesli G(xtest) > G(x;), 10
(@) w— w/2
(b) goto[?

Jest to zatem forma tfumionej
(damped) metody Newtona.

Zamiast potowienia kroku, mozna
uzywac innych strategii poszukiwania
w prowadzgcych do zmniejszenia sie
wartosci G.

Jesli wartos¢ w spadnie ponizej
pewnego akceptowalnego progu,
obliczenia nalezy przerwaé, jednak
gwarantuje, ze istnieje takie w, iz
w 0x prowadzi do zmniejszenia sie G.
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Powyzsza metoda jest zawsze zbiezna do jakiegos minimum funkcji G, ale
niekoniecznie do jej minimum globalnego, czyli do rozwigzania rownania
18).

Jezeli znajdziemy minimum lokalne G,in > €, gdzie € > O jest pozadang
tolerancjg, nalezy sprobowac rozpoczgé¢ z innym warunkiem poczatkowym.
Jezeli kilka réznych warunkow poczgtkowych nie daje rezultatu, nalezy sie
poddac.

Szansa na znalezienie numerycznego rozwigzania uktadu rownan (18)) jest
tym wieksza, im lepszy jest warunek poczatkowy. Nalezy wobec tego za-
inwestowac catg naszg wiedze o funkcji g w znalezienie warunku poczat-
kowego; analogiczna uwaga obowigzuje w wypadku stosowania wielowy-
miarowej metody Newtona (24).
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Bardzo wazna uwaga

Wszystkie przedstawione tu metody wymagajg znajomosci

analitycznych wzorow na pochodne odpowiednich funkcii.

Uzywanie powyzszych metod w sytuacji, w ktérych pochodne

nalezy aproksymowac numerycznie, na 0ogot nie ma sensu.
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Wielowymiarowa metoda siecznych — metoda Broydena

Niekiedy analityczne wzory na pochodne sg nieznane, niekiedy samo ob-
liczanie jakobianu, wymagajace obliczenia N2 pochodnych czastkowych,
jest numerycznie zbyt kosztowne. W takich sytuacjach czasami uzywa sie
metody zwanej niezbyt Scidle “wielowymiarowg metodg siecznych”. Po-
dobnie jak w przypadku jednowymiarowym, gdzie pochodng zastepuje sie
ilorazem r6znicowym

g(z;y1) — g(x;)

g/($i+1> = ) (29)

Ti41 — T4
jakobian w kroku Newtona zastepujemy wyrazeniem przyblizonym: Za-
miast Jox = —g(x) bierzemy B Ax = —Ag. Macierz B jest przybli-

zeniem jakobianu, poprawianym w kazdym kroku iteracji. Otrzymujemy
zatem
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xip1 =X — By lg(x), (30)
natomiast poprawki B obliczamy jako
(Ag; — BAX;) (Ax;)T
(AXi)T AXZ'
gdzie Ax; = x;41 — X4, Ag; = g(x;41) —g(x;). Poniewaz poprawka do
B; ma posta¢ iloczynu diadycznego dwu wektoréw, do obliczanig®|
B;}lg(xi_H) mozna skorzysta¢ ze wzoru Shermana-Morrisona.

B,+1=B;+

: (31)

Metoda ta wymaga inicjalizacji poprzez podanie B oraz wektora x7. To
drugie nie jest niczym dziwnym; co do pierwszego, jesli to tylko mozliwe,
mozna przyja¢ B; = J(x1).

*Czyli tak naprawde do rozwigzywania pewnego uktadu réwnan liniowych!
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